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Alternatif Akim Suruculerinin Ortak Bara Baglantilan

icin G6z Oniinde Bulundurulmasi Gerekenler

Sabit dogru akim (DC) veri yoluna sahip alternatif akim (AC) surUculerinin 6nemli
avantajlarindan biri, enerjinin bir suricuden digerine aninda iletiimesini saglayabilmesidir.

Negatif olan ya da kontrol edilmis bir motora normal tork ytku etki ettijinde, motor jenerator
gibi davranarak, giict DC veri yoluna iletir. Cogu AC surtculerde, DC veri yolu AC bara
baglantisi tGzerindeki bir dogrultucu diyot tarafindan desteklendigi icin tazeleyici enerjinin
bara Uzerinden geri hareket etmesine gerek yoktur. Tam yuk akim seviyelerinde, bdyle bir
rejenerasyon meydana geldiginde DC veri yolu voltaji, saliseler icinde seri bir sekilde
dayanilmaz derecede yuksek seviyelere ¢gikar. Hemen ardindan surtcl yukselen voltajdan
zarar gormemek icin kendini kapatmak zorundadir.

Bdyle bir probleme ¢b6zim olarak, tazeleyici bir strticinin DC veri yolunu, kontrol edilmis
surlcu tarafindan tazeleyici glicle en azindan esit miktarda pozitif glic ¢ikisi veren bir baska
surlcuye baglamak, sunulabilir. Eger, pozitif yliklenmis olan sirtci tazeleyici strictiden
daha kuglk ya da daha hafif yliklenmisse, bu sema gecerliligini kaybeder ve paralel
baglanmis veri yollarinin bilesimi “agiri voltaj” durumuna yol agabilecegi acikga gorulebilir.

Bazi sistemlerdeki surtculer sirekli olarak tazeleyici olmak zorunda olabilirler Ornegin,
surekli olarak materyal isleyen ¢oklu-siirme sistemlerinde ve materyal lizerinde esneme ve
sirt gerilimi olusturan sistemler. Bdyle durumlarda, sire¢ boyunca gerceklesen asil is
materyale uygulandidi igin sistem tarafindan tiuketilen toplam gl¢ pozitiftir. Bu demektir ki,
eger sistemde buyuk ve klguk suruculer varsa ve eger onlar genel bir DC veri yoluna baglhlar
ise, butin motor siruculeri bilesimi, tazeleyici olan bitin surtculerden enerji cekebilecektir.
Bu duruma tek istisna sistemin seri yavagslamaya ge¢mesi olacaktir. Seri yavaslama gibi
surecler normalde ¢ok nadir gorunurler. Cogu “bara durmasi” durumlari, surtculer arasindaki
hassas hiz oranlari ve gerilimleri bozmamak i¢in seri yavaglama ile yapilir. Tipik dusuk
oranlarda yavaglama, motorlardaki kayiplar, mekanik aksanlardaki surtinmeye bagh kayiplar
ve materyale harcanan enerji, genellikle yeterli miktarda pozitif gu¢ gerekliligini ve ortak veri
yoluna eklenmis tazeleyici enerjinin olmadigi gosterir.
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Hizli Sistem Frenleme

Sureg¢ bara baglantisi uygulamalarinda, butiin sistemin net bir negatif ener;ji tiketimiyle bas
etmesine neden olabilecek “hizli bara durdurma” veya “acil stop” mekanizmasina bazen
ihtiyac olabilir. AC slrtclyl durdurmanin en hizl yollarindan biri DC frenlemedir. Bu
durumda, DC (veya sifir frekans) sirticiden motorun sabit bobinine uygulanir. Artik motorda
hicbir dongusel manyetik alan olmadigindan, DC bara baglantisinin asiri yukleyebilecek
inverter gug cihazlari tarafindan dizeltilebilir AC elektromanyetik alan geri tepmesi olusmaz.
Mekanik sistemdeki i¢ enerjinin timu motor rotorunda 1siya neden olur. Dogal olarak bu
teknik, enerji motorda dagildigindan, ¢cok ylksek atalet yikleri igin (genis volanlar veya genis
capli gikriklar vb.) uygun bir durdurma teknigi degildir. Ayni zamanda bu yontem siklikla
duraksamalar yapan yukler icin de iyi olmayacaktir. Ancak bu, sure¢ kontrol sistemleri igin
¢cok nadir gérunen bir durumdur.

Hizli bara durdurma igin, tim sistem inverterlarinin frekansinda seri yavaslama DC
enjeksiyon frenine alternatif olabilir. Bu durumda, gozle gorulur miktarda tazeleyici enerji
uretilmis olacaktir. Bu enerji, ya fren rezistanslari ya da DC enerijiyi gu¢ bara baglantisina
geri yollayabilen bir DC tazeleyici surlcusui tarafindan ortadan kaldiriimalidir. Cogu AC
suruculerinde Sinyal-Genigligi Modulasyon (PWM) modunu, DC bara voltajinin gok fazla
yukselmesine engel olacak sekilde, gorev dongusunin oldugu gug rezistansina yonelten
“frenleyici rezistanslar” mevcuttur. Ortak bara uygulamalarinda, frenleyici rezistanslari
boyutlandirirken dikkat edilmelidir. Devre semasi genelde akin limitleyici bir sema tarafindan
kontrol edilmez. Clnku tek bir strlcl uygulamasinda, ¢ikis inverter devre semasi surtci
icindeki gug akis miktarini kontrol eder. Bundan dolayi, frenleyici rezistanslarina tek bir
surdcu igin génderilen gug sinirlidir. Batin bunlara ragmen, ortak bir bara sisteminde, glg bir
surlcuden digerine herhangi bir elektronik akim limitinden bagimsiz olarak rahatlikla akabilir.
Ayni zamanda, bir strtctnin frenleme devresi agmak igin tami tamina gerekli olan voltaj
seviyesi diger bir surtcu igin gok ufak da olsa farkli olabilir. Bunun sonucu olarak, 6zellikle
blyUk ve kuglk surtctlerin birbirlerine bagl oldugu yerlerde frenleyici rezistansina ve/veya
transistoruna asiri akim yuklemek mimkuan olabilir.

Bu probleme, frenleyici rezistansini diizgun boyutlandirmak ¢6zim olarak sunulabilir.
Rezistans yeterli baylklikte olmal ki, frenleyici transistoru devamli olarak agik konumda
oldugu sirece (PWM gostergesi = 1), rezistans bagh oldugu sirtctiden sadece maksimum
akim seviyesini gekmelidir. Ornek olarak;

— Vbara—maksimum

Rfren -

Imaksimum
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Oldugu yerde; Vpara—maksimum = 780 (Frenleme transistorunu calistiran en diisik voltaj)

— Psiiriici-maksimum

Laksimum = P giiriicii—maksimum (SUrdcunin uretebileceg@i watt cinsinden maksimum glg

Vbara—maksimum
(Demektir ki: Surtici Anma gerilimi x % Tazeleyici Akim Limiti)

Sonug olarak;

R _ Vbara—maksimum2 _ 608400
fren — =

P strici—maksimum P strici—maksimum

Bu durumda, eger sistemdeki bir stirlcu, digerlerinden ¢ok az farkla daha dusuk bir voltajda
frenlemeye baslarsa, bu slricl diger bir strliciiden tazeleyici gug israf ediyor olabilir. Bitlin
bunlara ragmen, akim sirucininkinin yakinina eristiginde, rezistans karsisinda voltaj diger
surdculerin de frenleyici transistorlarinin agilmasina yeterli olacak kadar yuksek olur. Toplam
tazeleyici akimin sistemdeki tim frenleyici rezistanslarin toplamina gore ¢ok yuksek oldugu
bir durumda, ortak bara voltaji strlculerden biri kontrolden ¢ikana kadar yukselir. Biri
kontrolden ¢ikinca geri kalani hemen arkasindan gelirler. Bunlara ragmen, rezistansin boyle
bir sekilde boyutlandirildigi bir durumda, higbir stirti kendi seviyesinin %100’U kadar bir
akimla basa ¢ikmak zorunda kalmaz. Dogal olarak, eger sistemin strUculerinden biri gok
fazla tazeleyici akimdan dolayi tékezler veya kontrolden ¢ikarsa, akim azaltiimasi daha
yavas bir seviyede olacak sekilde ayarlanmalidir.

Ortak DC Bara Baglantisi

Birbirinden farkli, 6zellikle buyuk ve kiguk suriculerin ortak baraya bagh oldugu sistemlerde
sigorta korumasi 6nemlidir. Birbirinden farkli strtculerin birbirine bagli oldugunda, depolanan
enerji, kigUk bir slrictideki miktardan katlarca fazla olabilir. Bir transistortin veya baska bir
gug bilesenin arizalandidi bir durumda, bara tzerindeki butin enerji arizalanmig olan suricu
Uzerinden gegmeye calisir, sonuglari ¢ok tahrip edici olabilir. Bundan dolayi, her surtci
rektifayer sigortasi Uzerinden ortak baraya baglanmalidir. Her surlcu igin ikinci bir sigorta
eklemek ve boylece suruculerin veri yollarinin hem pozitif hem de negatif taraflarinin
sigortalanmasi garantilemek daha ileri seviye bir guvenlik saglar. Bu durum, herhangi bir
surlcuyle alakali olusabilecek bir hatayi bastan asagi temizleyebilmek icin gereklidir. Tipik bir
sistem i¢in sigorta boyutlandirmasi séyledir; 480V hat Gzerinde islem yapan bir siricu igin,
%88 verim ve %85 glg faktéri olan 460V’luk motor i¢in gereken DC bara akimi:

IBara = 134 PHp

Veya motor akimi olarak;
Igara = 1.06 Iyjotor

Sdrucu akim limiti tipik olarak %150 kadar yuksek ayarlanabildiginden, sigortadan ortak DC
bara baglantisina da en azindan %150 Ibara olmalidir. 480VAC’lik bir sistemde, sigortalar
700V’luk olmalidir.
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Bir Suriuciuniun Ortak DC Bara Baglantisinin Kesilmesi

Bazi uygulamalarda istenilen ézelliklerden biri de, bir strictnin ortak DC bara baglantisinin,
suricuyu degistirmek veya tamir etmek igin, sistemin galismaya devam etmesine izin
verecek sekilde kesilmesidir. Uygun bir sekilde ayarlanmis iki kutup anahtari veya
kontaktorlerle bu durum saglanabilir. Ortak bara lzerinden baglanti kesilmesi kolay anlasilir
olabilir ancak, DC bara 6n sarj elemanlarinin konfiglirasyonu yuzinden bazi suruculerin
yeniden baglanmasi dyle olmayabilir.

Eger bir strtcunun uygun DC bara baglantisi direkt olarak kondansator bankasina bagliysa,
0 zaman bu suricli DC bara baglantisina yeniden baglanamaz eger ortak sistem DC bara
baglantisi sarj edilmisse (sisteme gig verilmigse), ani akim ¢ok yiksek olacagindan bara
sigortalari temizlenecektir. Eger ortak bara baglantisinin anahtar glivenle yeniden
kapatiimadan énce tamamen desarj edilmesi gerektigini gosteren basit bir uyari isareti yoksa
daha karmasik bir devre semasi gerekli olacaktir.

Bir dis 6n sarj resistor ve kontaktorl (enerji verildikten sonra zaman gecikmesiyle) her sirtci
icin saglanabilir. Diger bir yaklasim ise, sisteme bir suredir guc¢ verilmedigi durumlarda, gug
verildikten hemen sonra bir strlclyu ortak bara baglantisina baglayan kontaktéri kapatacak
bir kontrol mantigidir. Bunun icin birkac cesit “ters gecikmeli” zamanlayicilar gereklidir. Ornek
olarak eneriji kesici rélelerden sonra pnédmatik zaman gecikmesi. Bu metotlarin hepsi bir
sekilde masraflidir ancak basarili bir sekilde bir¢ok sistemde kullaniimistir. Daha ileri seviye,
nadiren kullanilan alternatif ydntem (zaten bu sekilde tasarlanmamis surdcduler igin) ise,
surlcu uzerindeki 6n sarj devresinin ilerisindeki bir noktadan suriclnin ortak bara
baglantisini yapmak, tabii eger mumkun ise — bazi surtculere mumkun degildir. Bu yaklagsim
cazip degildir ¢inkl surucuye yapilacak standart olmayan baglanti veya modifikasyonu
gerektirir ve ileride yapilacak suricu degisimini zorlastirir.

Ortak DC Bara Baglantisina Gu¢ Vermek

Az sayida surlcusu ve butln surtculerin ayni tir ve boyutta oldugu sistemlerde i¢
dogrultucular (rektifayer) her bir sarticu igin kullanilabilir. Béyle bir durumda, yik altindaki
suruculere uygulanan AC voltajinin neredeyse esit olmasini saglamak igin strtculerin tim
AC giriglerini, digik empedans ortak AC bara baglantisina baglamak gerekir. Sisteme gug¢
verdikten hemen sonra, gesitli strlicllerde énceden sarj olmus kontaktoérlerin
zamanlamalarinda ufak farkhliklar olabilir. Ancak, bu farklilik herhangi bir zorluk
¢cikarmayacak kadar kiiglk olmalidir. Bu yaklagsimin basarili olmasi igin, tim surtculerdeki
DC bara bogulmasi ayni degere mimkun oldugu kadar yakin oldugu ve tipik AC glg¢
gereksiniminin tum surdculerin toplam anma geriliminden az oldugu varsayilir. Ortak DC bara
uygulamalarinda surtcullerden bazilari, geri kalan motorlama strGculeri igin gerekli olan
glcun bir pargasini saglamak i¢in devaml olarak rejenerasyonda ¢alistiyindan dolay!,
genelde yukaridaki durum goézlenir.
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Tipik sistemler ¢esitli boyut ve tlirden siricllerde olusurlar. Eger her sricideki bara
bodulmasi tam olarak, gl¢ seviyesine ters orantili indiktans ve rezistansa sahip olabilecegi
garanti edilebiliyor olsaydi, her siricu icin ortak bir AC bara baglantisi saglayan bir sema
kullanilabilirdi. Cesitli boyutlara sahip strictlerin birlesimlerinden olusmus tipik bir sistemde
bdyle bir empedans orani beklenemeyeceginden, bu gibi sistemlerde ortak bara i¢in baska
bir DC gl¢ kaynagina ihtiyac olacaktir.

Diyot Koprii Rektifayeri

Ortak DC bara baglantisini destekleyici en ucuz yaklasim bir tam dalga rektifayeridir. Bara
bodulmasinin hemen éniindeki ortak DC bara baglantisi ve 6n sarj edilmis bilesenlere
baglanmanin mimkin olmadidi yerde, her AC surlclde, uygun bir miktarda indiktans ve bir
On sarj edilmis rezistans ve kontaktoér, toplam DC akimi icinde degerlendirilenlerin hepsi
rektifayer ve ortak DC bara baglantisinin arasina baglanmalidir.

Bir rektifayer alti adet diyottan olusur. Cogu sistemlerde, ya alti adet yalitiimis diyot moduild,
ya da daha yuksek gug¢ seviyeleri igin, U¢ adet yalitilmis ikili diyot modulu kullanilabilir.
480VAC’lik bir sistemde diyot, 1200V bloke etme voltaji ve ortalama her 1kW sirtcu gucl
icin ortalama 0.75A akim degerine sahip olarak degerlendiriimelidir. Rektifayer her 1kwW
surlcu gucu igin 4 watt'tan az daha klguk gug Uretecektir. 30°C’lik bir 1s1 artigina izin
verebilmek icin, rektifayerin Gzerine sogutucu Unite yerlestiriimeli ve bu Gnitenin isil iletkenligi
her 1kW surtci gucu igin 0.133W/°C olmalidir. Sogutucuyu 30°C’lik 1s1 artigina gore
tasarimlamak genellikle 55°C’lik bir islem ortaminda kabul edilebilirdir. Sayisiz yariiletken
ureticilerinden, sogutucu saglayicilari ve entegre edicilerinden tedarik edilebilecek bu tarzda
rektifayer kopruleri zaten mevcuttur. Bir diyot kdprusunun rektifayer sigortalari tarafindan
korunmasi Onerilir.

On Sarj Devresi

Ortak DC bara baglantisini yiklemek igin, bir DC kontaktoru ve rezistansi gereklidir.
Alternatif olarak, tzerinde Gg¢ kutuplu AC kontaktdri olan G¢ adet gelis AC bara baglantisi
Uzerindeki Ug rezistans, rezistanslari atlatmak icin kullanilabilir. Herhangi bir 6n sarj
dizeneginde, kontaktdr Uzerindeki yardimci bir kontak, sistemin veya herhangi bir strticunun
calismasi icin bir izin verici olarak kullaniimalidir. Ayni zamanda, herhangi bir 6n sarj
kontaktoru, sisteme uygulanmaya baglanan gug¢ ve biraz zaman gecikmesinin sonucu olarak
alinmalidir. Bu zaman en azindan 6n sarj rezistanslarinin ve bara Gzerindeki tim surGculerin
toplam kapasitanslarinin R*C zaman sabitlerinin u¢ kati olmalidir. Her 1kW surtci guci
icin en az 100uF’lik kapasitans oldugu varsayillmalidir. Rezistans (veya rezistanslarin
toplami) her 1kW surlcu gucu icin 5W olarak degerlendirmelidir. Her 6n sarj sirasinda
dagilan enerji miktari diren¢ degerlerinden bagimsiz oldugundan, rezistanslarin degerleri
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blylk 6nem teskil etmez. Degerleri ancak 500ms gibi mantikli bir 6n sarj siiresi varsa goz
oniine alinmalidir. Ornek olarak 100kW’lik bir sistemde:

C ~100(100uF) = .01F

RC ~ 1/3(500ms) = .167 sec.
R=16.67Q -Or- 15Qo0r 200
W = 100(5W) = 500W

Tel sargili, boru seklinde ve seramik rezistanslar bu amag icin elveriglidir.

DC Ortak Bara Endiiktans Bobini

Ortak DC bara baglantisini, her strlcu i¢in i¢ bara bogulmasinin ilerisinden yapmanin

mumkin olmadidi yerlere daha genis ortak DC bara bogulmasina ihtiyag vardir. Bu,

maksimum DC bara akimi i¢in degerlendirilmeli ve en azindan %150 akimin altinda

doymayacak sekilde tasarlanmalidir. indiiktans, DC bara baglantisindaki harmonik akim

igerigini mantikl bir seviyeye indirmek igin gereklidir. indiiktans bobini igin uygun deger:
100

L= P mH Ptotsys sistemdeki toplam giicii kW cinsinden gosterir.
totgys

Bara Baglantisini Desteklemek icin bir DC Surucu Kullanmak

DC suructler ayni zamanda ortak bara akimini desteklemek igin kullanilabilirler. Bir DC
sUrucunln faydasi 6n sarj bilesenlerini gereksiz kilmasidir. Boyle bir sirtict, akim limitine ve
ariza durumlari i¢in tékezleme devresine sahiptir. Ayni zamanda DC surlcu tazeleyicidir.
Yani seri sistem yavaglamasi sirasinda bara baglantisindaki enerjiden kurtulmak igin
kullanilabilir. Cok genis volanlara sahip sistemlerde DC tazeleyiciler bu amag ugruna ¢ok
basaril bir sekilde kullaniimistir.

Maliyeti ve maksimum olarak, ayni AC hatti Gzerindeki alti diyot rektifayer voltajinin sadece
%8%’ini Uretebiliyor olmasi DC surucuyu, DC gug¢ kaynagi olarak kullanmanin

www.onxcontrol.com yayinlari:AC Sirtictilerin Ortak DC Bara Baglantisi



http://www.onxcontrol.com/
http://www.onxcontrol.com/

(¢)

AN

€cenTrR oL www.onxcontrol.com yayinlari

dezavantajlarindan sayilabilir. Tazeleyiciler igin voltaj, yaklagik olarak diyot rektifayeri
tarafindan Uretilenin %75’ine sinirlh olmaldir ve uygun olan tim AC sdruculerinin
toplamindan ayrica ortak bara baglantisina ekstra kapasitans dahil edilmesi genellikle
gereklidir.

Rejenerasyon kullanirken, ortak bara voltajinin kisittanmasinin nedeni, rejenere etme
sirasinda, her SCR (yariiletken kontrollU rektifayer)’in hatta akim sinyali génderdiginde, bu
sinyalin, SCR gegidinde normal “atesleme sirasinda” devreye girecek bir SCR tarafindan duz
akima (DC) donustirulebilmesi icin ortak bara voltajinin yeteri kadar disuk seviyede kalmasi
gereklidir. Eger bara voltaji ¢cok yikselirse, DC dénustirmesi olugsmayabilir bunun sonucunda
cok yuksek miktarlarda akimin akmasina neden olacak bir “devrik ariza” ortaya cikar.
Farkinda olunmalidir ki, eger gelen AC voltaji kisacik bir an i¢in bile tamamen duser veya
kaybolursa, tazeleyici modda ¢alistirilan DC siricllerde devrik arizanin olusma ihtimali her
zaman vardir.

Eger nispeten yuksek AC hatlari (600 veya 660Vac gibi) tzerinde ¢alisabilecek DC suriculer
kullaniimadigi strece, DC bara voltajinin kisittanmasi, surtculerin uygun olan hiz araligi
veya gui¢ kapasitesinin diistrilmesi anlamina gelir. Ornek olarak, bir 480 +/- 10% Vac gli¢
sistemi igin, maksimum DC bara voltaji yaklasik olarak 500 Vdc'nin altinda tutulmahdir.
460Vac motorlar igin, tam bir tork degeri tretebilmek icin (ve volt/hertz oranini minimumda
tutabilmek icin) verilmis olan kisitlama i¢in maksimum hiz 46 HZ'in altinda tutulmalidir. Ayni
zamanda AC sUricl de “taban hizi” 46 Hz'de asacak sekilde ayarlanmasi gerekmektedir.

Alternatif olarak sistem, azaltiimis volt/hertz oranlarinda galisan daha buylk sdrtci ve
motorlar kullanilarak insa edilmis olabilir. Bir motorun 60 Hz'e ¢ikabilmesi ve surticinin en
azindan 650V’luk bara voltajinda sahip olabilecedi torkla ayni dederde tork tretebilmesi igin
motorun ve surlicliniin boyutu bara voltaji orani kadar arttirilmalidir. Ornegin:

(650/500) = 1.30.

Lakin eger bara, giici 600Vac olan bir DC surucu tarafindan desteklenirse, bdyle bir strticl
DC bara baglantisina devamli olarak 650Vdc’lik gig verebilir. Bu da bir AC sirticindn
460Vac’lik ¢ikis Uretebilmesine olanak saglamak igin yeterlidir.

DC tazeleyici suruculer ortak bara baglantisini desteklemek icin kullanildiklarinda, bara
baglantisindaki toplam kapasitans degeri, sistemdeki her 1kW’lik siiriicii glicii i¢in en az
120pF olmahlidir. Bunun gerekli oimasinin nedeni, sistemdeki inverterler DC bara
baglantisina gu¢ rejenerasyona bagsladiklarinda, ylikselme ihtimali olan ortak bara voltajinin
yukselis oranini yavaglatmaktir. Anma geriliminde, 120 yF/kW’lik kapasitans, bara
voltajindaki ylkselme oranini 12V/ms’den digik olacak sekilde kontrol edecektir. Bu deger,
DC suricunin, yikselen voltaja cevap vermesine ve glici AC hattina rejenere etmeye
baslamasina zaman verecek kadar duguktar.

Basit bir rektifayerin DC bara baglantisini destekledigi bir sistemde, uygun miktarlarda
induktansin DC bara devresine dahil edilmesi ayni sekilde gereklidir. Bu indUktansin degeri
daha 6nce tanimlanan diyot rektifayeri ile ayni olmalidir. (L = 100/Ptot_sys mH, Ptot_sys’'nin
birimi kW’dir.)
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Anlik Enerji Kesintilerinde Calismaya Devam Etme

Bazi sureg sistemleri, surtculer arasi hiz oranlarinda kontrol kaybina, trtinde tekrar tekrar
olusacak ag bozulmasi veya hatasi olmadan tahammil edemezler. Bdyle bir durumda, ortak
DC bara baglantisi, anlik enerji kesintilerinde calismaya devam etmesini saglayabilecek
mantikh bir yol énerir. Yollardan biri, bara baglantisina mevcut olan tim suruculerin
toplamindan oldukc¢a fazla kapasitans baglamaktir. Cok daha iyi ancak daha pahali ve
cetrefilli bir yaklagim ise bataryalar kullaniimasidir.

Kapasitorler kisa sureli anlik enerji kesintileri icin yeterlidir. Enerji kesintilerinin cogu
500ms’den daha az surer. Bu sureg icerisinde surlculer, bara voltaji (dolayisiyla uygulanan
motor voltaji) distiginde, maksimum motor akiminin %150’sine kadarini gegici olarak
destekleyebilirler.

Motor torku uygulanan voltajla orantili olarak disttigtiinden, motor %100’lUk bir yUk
karsisinda hizini daha fazla koruyamayacak duruma gelmeden, bara sadece %67’ye ya da
434V (460V motor igin)'a kadar dusurulebilir. Dogal olarak, eder yuk %100’den dusuk
olsaydi, bara voltajinda daha fazla kesintiye tahammdil edilebilirdi. Buna ragmen, tam yUkte,
tipik bir bara kapasitansi icin, bara kapasitériindeki enerji sadece 8ms’lik dlizen igin yeterlidir.
Bu sureyi 500ms’ye kadar arttirabilmek icin (bir 480VAC gulg sistemi icin) yaklasik olarak her
1kw’lik strtcl gucu icin 400uF gereklidir.

[ Bulunusu: C = Ibara/(AVbara/At) =1.7A/(1/3:650V/.5s) = .004F ]. Bundan ¢ikarilabilecek
sonug: Akla yatkin sekilde boyutlandiriimis herhangi bir sistem icin oldukga genis bir
kapasitor bankasi gereklidir.

Bataryalar rahatlikla dakikalarca kesinti sonrasi devam edebilme zamani saglayabilirler,
ancak ek devre semasina ihtiya¢ duyarlar. Bataryalari asiri yiklemeyecek uygun “degisken
gerilim” kontroll saglayan elverigli bir batarya sarji gereklidir. Ayni zamanda voltaja “déngu”
yaptirabilecek yeterlilikte secilmesi dnerilir. Bara kesintiye ugradiginda, kararli durumdaki DC
bara voltajinin kesin yeterlilikte bir degeri genellikle garantilenemeyecegi icin bataryalarin
bara baglantisi icin SCR gibi bir cihaz kullaniimalidir. Bu da ayni zamanda SCR igin bir voltaj
algilayici ve gegitleyici devreye ihtiyag duyar. Glg geri geldikten sonra SCR’nin baglantisini
kesmek veya kapatmak da ayni sekilde gereklidir. Bu, gug¢ verildiginde SCR'yi kisaca
atlatabilecek bir kontaktér ile yapilabilir. Bataryalar anlik yik uygulandiginda anlik voltaj
dususleri (bu bir zaman fonksiyonudur ve bir sekilde toparlanir) ¢gok biyuk olmayacak sekilde
boyutlandiriimalidir. Bataryalari korumak ve bakimlari igin gikariimalarini guvenceye alacak
sigortalar ve/veya bir hizli baglanti kesici cihaz da saglanmalidir.

** (Sayfa 3) DC bara baglantisindan elde edilen elektriksel gli¢ (transistérlerdeki ufak
kayiplari icermeyen) AC motor tarafindan tiketilen elektriksel glice esittir:

Pe = Gu(;faktoru * Imotor * Vinotor * \/§
Motor verimliligi:
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Prekanix = Verimlilik x P, = Verimlilik * Gigfaktori * Lyoror * Vimotor * V3

Bara kapasitort dogrultulmug AC hattinin ortalamasini aldigindan dolayi, bara voltaji
yaklasik olarak hat tepe noktasinin %93’U (ideal olarak 3/1T veya %95.493 diyot ve bara
induktoru kesilmeden) olacaktir:

Vbara = 93 * \/E * Vhat

Pe

Vbara

I bara

Yukarida verilmis olan iligskilere gére, bara akimi motor giiclinin veya maksimum AC
akiminin bilinmesiyle bulunabilir.

745.7 r, o e g
Ipara = Verimlilik * V, ] * Prekanik Prekanik in brimi beygir gticudiir.
ara
Gigfaktorii * V,,pror * V3
Ya da: Ibara = Vb * Imotor
ara
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